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ÌNTRODUçAO1.

Lì :rr€:;erì1-or tr"ìLrálhr, ìâpr -È'ce,n.Li:Ì o ínétclclü d.ì r,:rit inã.f j:aÈon{:j É(Lri 1j.dàcJe do Si€tem.:ì cler DÉlÌ:ei:cân [:]i:r:rír,r,r.ii ,:,. ir:,.,,,,lì.r t..àbo-ãtério de silirediiq n:i-.üitÂj,i dr :;crtÀ 1..,: Lr,,l_.,i,,..F!'rrd,:ìç.ão F!r :, a freF.rrjrrnÌ?i.neÍto ïi!sn.t óçÌ,,,r .t- t,n,.r,,r,.,r:i.,"
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cjÀ Cl,lSF il'1'' trÕ-!jFl Ë,,-Lrâ t.r:!:r ni: Ëúfi.r ctrlhomol.rç"ìdo (J rìo!.o e.lrLi irúíì{i!ìtü,

dê6cri L..ra $s ftúa1(11os .tllÉr (:-m$hi!íÌ
der di4FoiihiLÍ4i,iìÊ 4 iro cürì+i:jÊ,ì

2- DESCRICÊO SUCÍNÌA DO DET
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FigLrrÂ t,1 - Diâgràma em Btocos do DÊT

Õ processã,nento dog sinâi!3 qerâdos pÉlos senliores, ccrm â:i ,funcòÉq .lécâràcteri:ãr ã pasçilse,n d€ umà roda, dereroÍnÂ;. 
" =;;.id; 

-ã= 
J:ínovlnertãqão. contabili:âr 06 eixos pres€3ntes em Lrm trloco e concluir selreÊtÀd. dê oc,.pãção ou deso.upaqã.,r 6ã.,.tsrerãs 

"t^0i"" q.,"ro" e,rÉcutÂdèìs p.rmicrocontrt]lãdores organi:àdo6 em èrquitetor,ãs convenienter.
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Ì IV: Trãn€õts6õr o.+ i --.
RIV! R€ceptõr OpticÕi
PFS! PrÊ-requlãdor de Ìensso do s€nsori
IR5! IntÊrfèce de iÉo1açâo enlre os sensorês e o rorttãdor.
PFr Plàcâ de ProcegEador PêrèÌetoi
Pl"l! Flácá de Frocêsgador Seriã1!
ISOr Inter+Àce entre o Contãdor e o ConlrolàdoF de Ì4oviínÊntÀçãÕ

FCl"l: Fonte de Alimentãqào do ContÂdor"

TIV
RIV
PR5
IRS
(lãdo do Eensor)
IR5
(um cânã1)

Pl1
I5B
FCt4

13,4647t lOE-ô./h
24,71A42 1ôË-ô/h
Lã,19242 1ôË-ó/h

c) t? latã-6 / h

6,20437 108-ê/h

26,99?55 l OE-é./h
49,1SO4Q 108*á,/h
17,618lá 1!18-6lh
3ê,5412ó 1OE-6,/h

35,4sgh
94, 1 1?h
5Ë+éh

161. O7f,h

37.047h
20.3;5h
5ô,7éOh
?7,36éh

Ljti I izÀndcr-sê om,nodelàmênto For tÍÃrkpv,
com o I1TTF (lleân Tiíne to Fàit) e MïTR
invêrFa dâ tÀxÃ de +ãlhÀÉ e dâ têxã
disponibilidàcje {A) seriã dàdê Dorr

TàbÊla 3,1, Tèxàs de Fâlhâs dos Càrtôes de CI

A tôxã de Íàlhès de qm ponto cte cÕntâqem pocJÊ ser eqtimâdê pÊI.ì somà dãEtarês de {alhàE de Eeüs subsistemâ6 coÍnponent€É, Aê6iín o con_junto contendõ
Lrm TIV, üm RIV, Lrm PRSi e pÀrtê dÊ umã ÌRS teft LrmÈì ta)íã de {àlhãs estiínàdà
eín 52,4755é 1{lÊ-6lh, ol.r Lrm I'1TTF de 19,056,49 horãs! êquivÀtentes â:!2 ãnÕs,

ConEÍderàndo-se qqe, ão +àthÀr, o Fonto de contâgêm ê slrbstierriste umã equips de mànutênçãÕ eín FlÀntão permÂnentê, princl
dêpêndència6 de um pátiÕ de ínânobrãE, pÕde-se considêràr que
dËínore, no máximor duâ6 harêg, o qLre imFticà nrìn"1 tãrâ de rEpãrc,

nàsciíìÊnto e mortÊ flll t1ã: Itf]
(l"leân Tl,nE tÕÌ ÊâpÂír) dÁcJori peto
de repâro, FespÊct j, vàínêntê ,

I,IÌTF
A = ---____-__-

I4TTF + IÍTÍR

Assiín A: Ô,9994 ou duâs horàs de lndÍÉponibitÍdãde pâr"ì cèìdÁ tO.(:r(r0 tìar*18,ou l,ó ãnos, de operàçâo.

Utili:Àndo*çê àindã ô!5 númercrE' dêì Tãbelã f,,I podã_se câlcLrIêr os Índice€pârÀ o contâdor dE eíro6. ConsÍderando*EÉ um cànât doq redundànteE pode_Eedírer que ã ÊuÀ tãxê de +êthâs máximã será a sírmã dãs tãrã6 de fÈlhàs deoito pIàcâE PF, dlrãs pÌãcê6 Ft'1, umÀ ptãcâ ISO, Lrírôì FCl,t ê Lrm cànêI cje úmi1ÍRS, Assiín ã tAxã de +èlhàs pêrè qíì cãna1 do colltèdor ë de Jé4.669 XC,E_6/hou 2.6ó9 hõrâs-

NLÌín íncidelãmêntct por lYarli(lv pârâ os estêdos dÕ €ontador com t4ÍTÊt .iè d,,èqhoràg, dÊfinido como â tèxê de repàro por trocã de pt"ìcã em um cÂn.!I € com
HTTR2 d€ 4 horás, deíinido como a tèxê dÊ rêpâro do ÉjEtemã depoi6 de LrnàindisponibiÌidãde geràl qqê jnctui a rê€ntrãdã dê dÀctos, obtem-se üfradisponibilidade A de O.99?993, com cinco noves, Essã drsponibilidadeçigni+icÂ, por exêííFlo, uíÌìÂ indiÈponibilídâde do contôdcrr de 7 horãs .r cêdamilhão de horãs oü 11ó ÀnoE, NÕte-Ee que à idéiÀ oriqiÍàl era â de con€Êgl!Ìr
LrÍn 6istêoÂ com 4 nÕves,
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A egpeci+icàção iflicjè1 - de tlm flïfrUF s(pêriorde liêr verificàdâ diretèínente. Urne esii,aiiconBideràndo-sê que tc}dâ vãz quÊ € sigtemãestãrá insegrrro o que nâo é neLesE-.ièmonLe
LrtÌ 1 r .-dado -sÉ novàÍrênte o model ãmento por LìÍnaêquil.ihrio como a Ãnàlisãd;ì em rt4l podÈ_!5€
teiìpí? de pãssÀgem per um estarlo qúal ctlrer mii,

ã l(rO.OOO Ànos é mujt6 diflEilvè. 
. 
pessimi Età seriã posstvel

estado 2 dã +iqurá 4
-veÌ 

dÀde. CoÍn esba hiF;tese,cÀctet- recorl-ent,e dê Màrkov e,npr€|ver o intÊrvâtcr médio dêqüe é dádo Fnr:

+a1hâe.0

Ll i .',n ,).lwé/e ..Dna Fër ir.ì I.
/ ltr'È . :r., 

' Ljqt.r. qlo pf . ,
Fqri v-iti,r ,- ír i -itt,rr .J

prÕh 1€m:r,

. . tgrínpo mêdiÕ de permãnÉncia nô ,-lstacjo i
proLìàbilidãde ctÉ acuÊôqào dn estêrdo i F,ììrâ t in{ínjr6.

o egtado 2 cjâ {igLrrâ como inseqturo, pode*Ei,!, càlculãr o |4TBU[ do

1

'.ì: )r F2

'|:btend'_se como resurtÃdo 594'gg(' hora$' ou ó9 èn's, r:sge,ì n(rmer.o está úL.i1ioÀbài)ío d..ì .-,specif icÀçâo de 1Oi,).AAO ãnos.

Pârà Limà ânálin,íi ínr?is detãÌh..dã é necÉE.rário inp.r tlrnqões íre €egu,.ànqa .10EÕ{t{aàr'Êì, qLre èté Àqorã nâo +(]Í sv.iÌi:ìclo. ur* i",_qa; muÌto importènte é
:_cLlê:è .em qL,,-- o proçrèmã veri{ica 

" r"".i"..ÃÀ.,r,"-..iËi"t" a", prÕceEEàdoresenvÒl vÌdoli. rsq.1 {L,n€ão {ar àuto_dia-cno5" u" rr..i."=..J"r e ü êxÊlL{i doEiEt,oíns c;i!'o rÌãj.: à1aumà dúvrdè rÌ'. _;,, .._.,Ài,,,'+.,..;;;;,".*"r âvàtiã tãmb,éín1:odàs -ì5 trócìs de mensÀoen$ p!ir-;ì Ê."rã(ter i:,ìr. Ê .Í*ncí6n,ìmentÓ corrêtÕ doç.r' l_o -s. o,eia,,e. dr !_âÍ .,11..,ço,.._o"or.' erclr.:.r Àtalrm do-procecrjsc:grt:s da prcrcesso declsôr1Lì. E==" ,J=r"....oi d-ôtecqão de fã1bãEpà5sèì Â À3Éri.rurÀr ã verácidãde dà,.i j.,ìf orm.lçrlÉ,É pr"*""i;, ê satdá dÕ sÌsrg?mêì.

i:" :'. . r', !s- cre Lnnìe,.,.r cr. i.Í qìr,h r,,, È tâ:ja dc
lïi:.): .l i-;" -ï;;:: ,è<,J 

s"', "- r Fe 1r-^d.je de.ecçèo de

:;ull""f.:;tï"':'::;":::"3ï::" ;:::]i:.;,,: ffïni: ;:i..:l;::;,:
Sí: fúr corÌ.jjdeí.ildã Lrméì tã)rÂ de clsiÍec.;ão cJ.j f*rthãÊt iJ,ì ordem de Lrm sequnde, uínnumEra irãltãr,te íoÌqãcJÕ oar,ì Lrm lii *iteinâ "apiA,, .oro À apresentado, o mttpocie s€,r' cètcut.ìcJ6 càso ,ìnt*ri,,r, obreó;;';_--o v.rtor clé 4,i4 r.)sh'r.ìs, ',., 4es. (:,Çr', .rn.,E, q.,e "ìteÍìde, .", +"r,j,, 

.'; 
;;;;"*,iiii"ç"" .rriçrÌnnr.

Cèìh6r sâI ií!rìtêr qllÍ: todos e6FesÈ o- _ ( ,qt pr :nc jF) D.-I :,i, ì r'.
i eíé ôn-i â5 t15t U1ál t17t tlgl t

núíner os cúrì5i
.le =ëqLLr11nçà.

l9l t:tt) I ã!âl

CONCLUSOES AUANTO AOS INDICES DE OUALIDADE

O ,..;-..r, i.if.i.ìI oÈ rínp,emFnté!èo.lF
íì. r tà vàat,ìLJem. O sÌ sted,ê cúm : novésà altÃ can{i"lbtlidãde dcrE eqLÌipãmentos

4 nÈves +oi vêncido cÕln
i cãqào dos rÕntÃdores, .p.

LrÌì si steméì cEm
,re deví.: à tripI
de csmplr t:l1.
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